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La gravité ne change pas, et on est en statique donc :
(\Nlambda+\mu) grad div u + \mu \Deltau = 0
Ou : div \sigma = 0 avec \sigma_ij = \lambda div u \delta_ij + mu ( \partial_i u_j +\partial_j u_i)
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La gravité ne change pas, et on est en statique donc : 
(\lambda+\mu) grad div u + \mu \Delta u =  0
Ou : div \sigma = 0 avec \sigma_ij = \lambda div u \delta_ij + mu ( \partial_i u_j +\partial_j u_i)  
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